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ABSTRAK 

 

 
 

Tugas akhir ini merupakan hasil dari penelitian pada proses perakitan karburator, 

dilakukan untuk merancang Kanban Signboard statis dan Kanban Signboard 

dinamis untuk menjabarkan peta proses dari proses perakitan karburator tersebut. 

Perancangan peta proses menggunakan IDEF0. Konsep dasar pada IDEF0 yaitu 

membuat pemodelan dan pemetaan pada peta aliran proses atau process mapping 

yang akan dirancang pada Kanban agar proses perakitan berjalan sesuai dengan 

hirarki proses dan part yang akan dirakit sesuai dengan proses perakitan yang 

dilakukan. Setelah peta proses dirancang untuk Kanban Signboard statis, 

dilanjutkan dengan percancangan simulasi pada perangkat lunak Tecnomatix Plant 

Simulation. Perancangan simulasi pada perangkat lunak, didasari pada peta proses 

yang telah dibuat menggunakan IDEF0. Hasil dari penelitian ini, merupakan 

Kanban Signboard statis yang di cetak, dan Kanban Signboard dinamis yang akan 

ditampilkan di Laboratorium Teknik Industri Universitas Bakrie. 

Kata kunci : Kanban Signboard, Kanban Billboard, Kanban, Perancangan system 

Kanban, Kanban IDEF0, Kanban menggunakan Tecnomatix, Sistem Kanban 

IDEF0, Kanban Karburator. 
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OPERATION OF CARBURETOR ASSY TYPE CV (CONSTANT 

VELOCITY) 

 

 
Almindo Vabiano 

 
 

 
 

ABSTRACT 
 
 

 
This final project is the result of research on the carburetor assembly process, 

carried out to design the static Kanban Signboard and dynamic Kanban Signboard, 

to describe the process map of the carburetor assembly process. Process map 

design is using IDEF0. The basic concept in IDEF0 is creating modeling and mapping 

on a process flow map or process mapping that will be designed in static Kanban 

Signboard so that the assembly process runs according to the process hierarchy 

and the parts that will be assembled are in accordance with the assembly process 

carried out. After the process map is designed for the Kanban Signboard, it is 

continued with the design of the simulation on the Tecnomatix Plant Simulation 

software. The simulation design on the software is based on a process map that 

has been created using IDEF0. The results of this study are the printed static 

Kanban Signboard, and the dynamic Kanban Signboard which will be displayed on 

Laboratory of the Industrial Engineering Laboratory of Bakrie University. 

Keywords: Kanban Signboard, Kanban Billboard, Kanban, Kanban system design, 

IDEF0 Kanban, Kanban using Tecnomatix, IDEF0 Kanban system, Carburetor 

Kanban. 
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