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DAFTAR NOTASI

a = dimensi pelat dalam arah x

b = dimensi pelat dalam arah y

c = konstanta redaman

�� = kekakuan lentur pelat pada arah x

�� = kekakuan lentur pelat pada arah y

B = kekakuan puntir efektif pelat

ρ = massa jenis

h = tebal pelat

γ = rasio redaman

W(x, y, t) = fungsi lendutan berdasarkan fungsi (posisi dan waktu)

P(x, y, t) = fungsi beban berdasarkan fungsi (posisi dan waktu)

Ex = modulus elastisitas pelat di arah x

E� = modulus elastisitas pelat di arah y

�x = poisson’s ratio pelat di arah x

�y = poisson’s ratio pelat di arah y

Kf = koefisien kekakuan pondasi Pasternak

Gs = koefisien modulus geser pondasi Pasternak

ρ = massa jenis

u, v, w = lendutan bidang xz, yz, dan xy dalam arah sumbu x,y, dan z

�1 = kekakuan rotasi pelat dalam arah x

�2 = kekakuan rotasi pelat dalam arah y

x0, y0 = posisi konstan dalam sistem koordinat kartesian

Mx = momen dalam arah sumbu x

My = momen dalam arah sumbu y

Qx = gaya geser dalam arah sumbu x

Qy = gaya geser dalam arah sumbu
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