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PENGEMBANGAN SISTEM MATERIAL HANDLING MENGGUNAKAN  

ROBOT VISION 

 

Zafira Rachmah Putri 

 

ABSTRAK 

 

Pengembangan sistem ini dilakukan untuk menghasilkan sistem robot vision yang dirancang 

khusus untuk tugas pengambilan dan penempatan material handling dalam skala 

laboratorium. Pada proses pengembangan sistem ini menggunakan pendekatan Rapid 

Application Development (RAD) untuk memungkinkan melakukan proses desain 

pengembangan sistem yang cepat dan efisien dengan pengujian yang berulang. Dengan 

mengintegrasikan lengan robot Dobot Magician dan kamera menggunakan program logika 

Python, memungkinkan sistem untuk mendeteksi, identifikasi serta melakukan tindakan 

pemilihan dan penempatan benda kerja secara real-time. Pengembangan sistem ini hanya 

sebatas skala laboratorium dengan mengaplikasikan Dobot Magician dalam 

mengoptimalkan tugas penanganan material, dengan implikasi untuk aplikasi industri yang 

lebih luas. 

Kata kunci: Robot Vision, Material Handling, Pick and Place, Rapid Application 

Development (RAD), Python, Dobot Magician. 
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PENGEMBANGAN SISTEM MATERIAL HANDLING MENGGUNAKAN  

ROBOT VISION 

 

Zafira Rachmah Putri 

 

ABSTRACT 

 

The development of this system was carried out to create a robot vision system specifically 

designed for the pick and place task in material handling on a laboratory scale. The system 

development process uses the Rapid Application Development (RAD) approach to allow for 

a fast and efficient system development design process with repeated testing. By integrating 

the Dobot Magician robot arm and camera using the Python logic program, it enables the 

system to detect, identify and perform workpiece pick and place actions in real-time. In 

developing this system, it is only limited to laboratory scale by applying Dobot Magician in 

optimizing material handling tasks, with implications for wider industrial applications. 

 

Keywords: Robot Vision, Material Handling, Pick and Place, Rapid Application 

Development (RAD), Python Programming, Dobot Magician,  
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