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EVALUASI LEVEL OF SAFETY (LOS) LINE 2 TRACK 2  

PADA LENGKUNG KM 5+565 – KM 5+767  LRT JABODEBEK 

 BERDASARKAN KONDISI GEOMETRI LENGKUNG JALAN REL  

Reza Ismail1 

ABSTRAK 

 

Penelitian ini bertujuan untuk mengevaluasi tingkat keselamatan geometri jalan rel pada 

Lengkung No. 24 KM 5+565 – KM 5+767 Line 2 Track 2 LRT Jabodebek berdasarkan 

metode Level of Safety (LOS), serta menyusun rekomendasi pemeliharaan berdasarkan hasil 

evaluasi. Parameter geometri yang dianalisis meliputi Anak Panah (AP), pertinggian rel, dan 

pelebaran sepur. Data penelitian berupa data geometri desain dan hasil pengukuran lapangan 

menggunakan Track Geometry Trolley (TGT) pada tanggal 12 Juni 2026, yang kemudian 

dibandingkan untuk memperoleh nilai deviasi pada setiap titik pengamatan. Geometri desain 

dihitung berdasarkan kondisi lengkung dengan radius 111 m, sedangkan evaluasi LOS 

dilakukan berdasarkan batas toleransi sesuai Keputusan Direktur Jenderal Perkeretaapian 

Nomor KP-DJKA 223 Tahun 2024. Hasil perhitungan menunjukkan nilai desain maksimum 

Anak Panah sebesar 112 mm, pertinggian rel sebesar 70 mm, dan pelebaran sepur sebesar 

10 mm. Nilai desain tersebut didistribusikan secara bertahap pada lengkung peralihan dan 

dipertahankan konstan pada lengkung penuh. Hasil pengukuran TGT menunjukkan adanya 

deviasi terhadap nilai desain, namun seluruh deviasi masih berada dalam batas toleransi yang 

dipersyaratkan. Hasil evaluasi LOS menunjukkan bahwa seluruh titik pengamatan pada 

parameter Anak Panah, pertinggian rel, dan pelebaran sepur memperoleh kategori LOS I. 

Analisis kecepatan menunjukkan kecepatan desain sebesar 35 km/jam, kecepatan 

operasional 28 km/jam, dan kecepatan aktual sebesar 22,004 km/jam. Kecepatan aktual yang 

lebih rendah dari kecepatan desain dan operasional menunjukkan kondisi operasi pada saat 

pengukuran, yang didukung oleh sistem CBTC dengan GoA Level 3 yang memungkinkan 

pengaturan kecepatan secara otomatis sesuai kondisi operasi. Dengan mempertimbangkan 

kondisi geometri lengkung dan kecepatan aktual tersebut, kondisi lengkung masih dapat 

diterima dari aspek keselamatan berdasarkan parameter yang dianalisis. Pemeliharaan yang 

direkomendasikan berupa inspeksi dan monitoring geometri secara berkala serta 

pemeliharaan preventif untuk mempertahankan kondisi geometri tetap berada dalam batas 

toleransi. 

 

Kata kunci: LRT Jabodebek, geometri jalan rel, Level of Safety, Anak Panah, pertinggian rel, 

pelebaran sepur, Track Geometry Trolley, GoA Level 3.
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EVALUATION OF THE LEVEL OF SAFETY (LOS) OF LINE 2 TRACK 2 AT  

KM 5+565 – KM 5+767 CURVE OF THE JABODEBEK LRT BASED ON RAILWAY 

CURVE GEOMETRY CONDITIONS  

Reza Ismail1 

ABSTRACT 

 

This study aims to evaluate the safety level of railway track geometry at Curve No. 24, KM 

5+565–KM 5+767, Line 2 Track 2 of the Jabodebek LRT based on the Level of Safety (LOS) 

method and to develop maintenance recommendations based on the evaluation results. The 

geometric parameters analyzed include versine (AP), rail cant, and gauge widening. The 

research data consist of design geometry data and field measurement data obtained using a 

Track Geometry Trolley (TGT) on June 12, 2026, which were compared to determine the 

deviation at each observation point. The design geometry was calculated based on a curve 

radius of 111 m, while the LOS evaluation was conducted based on the tolerance limits 

specified in the Decree of the Director General of Railways Number KP-DJKA 223 of 2024. 

The calculation results show a maximum design versine of 112 mm, a maximum rail cant of 

70 mm, and a maximum gauge widening of 10 mm. These design values are gradually 

distributed along the transition curves and maintained constantly along the circular curve. 

The TGT measurement results indicate deviations from the design values; however, all 

deviations remain within the specified tolerance limits. The LOS evaluation results show that 

all observation points for the versine, rail cant, and gauge widening parameters are 

classified as LOS I. The speed analysis shows a design speed of 35 km/h, an operational 

speed of 28 km/h, and an actual measured speed of 22.004 km/h. The lower actual speed 

compared with the design and operational speeds represents the operating condition during 

the measurement and is supported by the CBTC system with Grade of Automation (GoA) 

Level 3, which enables automatic speed regulation according to operating conditions. 

Considering the curve geometry and actual speed, the curve condition remains acceptable 

from a safety perspective based on the analyzed parameters. The recommended maintenance 

consists of periodic track geometry inspection and monitoring, supported by preventive 

maintenance to maintain the geometric condition within the specified tolerance limits.. 

 

Keywords: Jabodebek LRT, railway track geometry, Level of Safety, versine, rail cant, gauge 

widening, Track Geometry Trolley, GoA Level 3  
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